SAS - BEZPECNOST.AKCELERUJ

PRODUKTIVITU

Design a vybava vozikii Toyotx ajistuje vysokou tiraveli bezpecnosti a produktivity na kazdém pracovistie Ridic
voZIku je aktivie chrdnen nejvyspélejsimi technologiermiy které jsou vsoucasne dobeé na trhu k dispozici, véetne
unikdtniho Systému aktivat stability (SAS) od Toyoty. SAS je prvnimadosud i jedinym aktivnim systément ¥izent
stability vogiku a nakladu. Pomaha udrzovat bocni i pricnou stabilituvozikuza vsech okolnosti a chrani ridice
andklad prijizde, zataceni i zdvihant nakladu.

Diky inovativhimu designu a nejmodernejsim
technologiim stanovila nova rada celnich
vysokozdviznych vozik( od Toyoty nova meéritka
bezpecnosti a efektivnosti.

Extratfida v bezpecnosti

Systém sleduje chovani stroje pri pracovnim
nasazeni, v prvé radé ¢elni i boc¢ni stabilitu a podle
potreby a situace upravuje nékteré aktualni funkce
voziku, ¢imz vyrazné zvysuje bezpecnost provozu,
chrani ridice i osoby a majetek, ktery se nachazi
v jeho bezprostfednim okoli. Dokaze napravit nebo
dokonce eliminovat nékteré fatalni chyby obsluhy:
vzniklé z nezkusenosti nebo z nezodpovednosti pri
fizeni voziku.

Je vybaven mnoha senzory, které monitoruji vybrane
provozni charakteristiky voziku a posilaji ziskané

informace do fidici jednotky - centralnino mozku
systéemu.

SYSTEM SAS VYHODNOCUJE:

SAS

System of Active Stabaity

e rychlost
® himotnost bremene
sku zdvihu
du v zatdckdch
e iihel ndklonu stoZdru
pri nakldpéni vpred i vzad

Ridici jednotka data bleskové zpracuje a, pokud
vyhodnoti néktery ze sledovanych prvkii jako rizikovy,
upravi vykonovy modul prislusnou funkci v souladu
S naprogramovanymi optimalnimi parametry,
povazovanymi za bezpecné.

S pocitem bezpedi roste
produktivita

SAS ma vyznamny podil na zvySeni produktivity
voziku, zejména je-li fizen méne zkusenym ridicem.
Ridi¢i jsou méné stresovani a citi se pohodIné
a prilemneé i pri velmi frekventované manipulaci s
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tézkymi naklady ve velkych vyskach. Ridi¢ vi, ze
vozik zUstane stabilni i pri naklapéni stozaru vpred
ivzad. Jina funkce - automatické srovnani vidlic do
absolutné vodorovné polohy rovnéz velmi zpresnuje
polohovani palet pri zakladani a vybirani z regal(i ve
velkych vyskach a tim vyznamné podporuje urychleni
celého manipula¢niho cyklu. Ovlada se
jednoduchym stisknutim tlacitka umisténého.na
ovladacich pakach.

VysSsSi bocni stabilita

e QOdstredive sily voziku jsou zavislé na vysce
a hmotnosti bremene.

¢ SAS vyhodnoti, zda zataceni probiha bezpecné
nebo zda existuje moznost prevrzeni.

» SAS sleduje, jaky je vztah odchylky zataceni od
pfimého smeéru a gravitacniho centra voziku.

* \/ zavislosti na situaci je zadni riditelna naprava
voziku bud ihned zablokovana nebo ponechana
volné pruzici, ¢imz do znac¢né miry eliminuje riziko
bocniho prevrzeni.
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System Aktivni Stability

4 ZAKLADNI RIZIKA KRYTA SAS:

e Riziko bocniho prevrieni ndkladu / voziku

* Riziko preklopeni voziku dopredu

® Riziko pddu ndakladu pri nakldpéni stoZdru vzad
e Riziko pddu / spusténi vidlic pri vypnutém motoru




SAS

Rychlost voziku, hmotnost bremene, vyska vidlic,
poloha zadnich kol a boc¢ni zrychleni je neustale
meéreno a data predavana do ridici jednotky. Pocitac
neustale prepocitava teoretické tézisté a po-
rovnavanim vypoctt vyhodnoti, zda je vozik stabilni
Cci ne. Naprava je odemknuta pri normalnich
podminkach a automaticky zamykana v situacich,

které senzory opét vyhodnoti jako nebezpecné.

Rizeni naklonu stozaru
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Tato dulezita funkce SAS je zaméfena na sledovani
pohybu stozaru. Eliminuje nejen sklouznuti nebo
pad nakladu z vidlic, ale zejména hlavni riziko -
prevraceni voziku smérem dopredu. Ovliviuje dvé
dulezité funkce voziku:

Naklon stozaru dopiredu

* SAS hodnoti bremeno, vysku zdvihu a thel
naklonu. Na zakladé téchto hodnot je uhel naklonu
dopredu automaticky omezen tak, aby bylo
zabranéno prevrzeni nakladu a prevraceni voziku.

Naklon stozaru dozadu

¢ Pri rychlém naklopeni stozaru smerem dozadu
hrozi pad nakladu na kabinu a poskozeni zbozi
i voziku.

* SAS omezuje uhel a rychlost naklapéni stozaru
vzad v zavislosti na vysce zdvihu a hmotnosti
nakladu.

*\/ysoky zdvih a tézké bfemeno = pomaly naklon
dozadu pod mirnéjSim uhlem

Pad vidlic nebo naklon stozaru pfi
vypnutém motoru.

SAS uzamkne hydraulické funkce stozaru pri
vypnutém motoru - zamezi tak nahodné manipulaci
a mozné nehodé.

SAS

Systém aktivni stability od Toyoty obsahuje
stovky patentii a je stdle neprekonanym
bezpecnostnim systémem, prestoZe je do
vozikii integrovdn jiZ od roku 2005. SAS je
standardni vybavou vsech celnich vozikii
Toyota.

Zakladani a vybirani palety z regalu nebo se stohu
je rychlejsi diky spolehlivému a presnému vyrovnani
vidlic do vodorovné polohy.

SAS sladuje pozici volantu s postavenim kol
tak, ze ovladaci hruska na volantu je vzdy ve
stejné pozici ve vztahu ke kollim. Vysledkem
je pohodiné rizeni a okamzity prehled o tom,
kterym smérem se vozik rozjede.

K vy$si bezpecnosti voziku Toyota
take prispiva:

*Vynikajici vyhled z voziku
Interiér voziku, ochranny ram ridice a stozar
umoznuiji ridici dokonaly vyhled primo na spicky
vidlic, a to jak pfri jizde, tak i pri manipulaci
s nakladem na zemi i ve vyskach.

*Senzor pozice ridice (OPS)
Monitoruje, zda se obsluha nachazi ve spravne
pracovni pozici. Pokud fidi¢ nezaujme spravnou
polohu v kabiné a na sedacce, vozik nejede,
nezdviha a nespousti a je tak chranén pred
nespravnym pouzitim.




