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Spravny vybér manipulacni techniky véetné spravne spe-
cifikace s ohledem na provozni prostredi ovliviiuje mnoho
rdznych okolnosti. Urcit vhodny pohon, nosnost nebo vysku
zdvihu vozik( nebyva obvykle problém, ale existuji i dalsi
parametry, technologie a funkce, které je dobré brat v Uva-
hu a které doladi vozik do stavu nejvyssi kvality a nejvyssi
uzitné hodnoty. Pak je teprve vozik nejen technologicky opti-
malni a bezpecny, ale také provozné nejefektivngjsi.

Nové téma Toyota Campus jsme zavedli s cilem priblizit
vam problematiku nékterych druhd manipulace a moder-
nich technologii ve vetsim detailu a soustredit tyto informa-
ce v souhrnngjsim Clanku. Tyto texty vam pomohou lépe se
zorientovat v nejaktualnéjsi nabidce a vybrat spravny vozik

pro konkrétni praci.

Rampy — uzké misto mnoha sklad(

Zkuseni logistici a ridici to znaji - umime zbozi
dopravit, skladovaci prostory jsou dostatecné,
ale neni k dispozici rampa nebo nema dosta-
tec¢nou nosnost a podobné. At jiz sklad mate,
pofizujete nebo si jej najimate a soucasné se
rozhodujete pro manipulaéni techniku, je treba
se velmi pozorné zamerit na pristupove moznosti,
které urci i spravnou volbu manipulace zajistujici
potrebny pravidelny tok zbozi.

Existuje mnoho druh(i ramp - najezdové pevné,
elektro-hydraulické rampy, nakladaci rampy s tele-
skopickym mustkem, nakladaci mustky hydraulic-
ké, nahrada rampy vyrovnavacimi mstky napriklad
i s vysuvnou listou a dalsi typy. Je vhodné si nej-
prve predstavit prevazujici manipulaci véetné pri-
chodnosti pristupové rampy, kterou disponujete.

Hydraulické rampy nebo
stavitelné mustky

* Najezdové mechanismy (rampy) maji limitni
noshost, kterou je nutné respektovat. Zvlasté
pfi pouziti ¢elnich VZV je nutno pocitat s cel-
kovou hmotnosti stroje a nakladu.
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* Pri zvazovani manipulacni techniky je nezbyt-
né znat zatiZzeni na kolo stroje, tedy véetné
hmotnosti pfi maximalni nosnosti stroje.

* Protoze stroj se na rampé pohybuje, je
zatizeni na kolo stroje (bodové) nasobeno
koeficientem pro dynamické zatizeni
(vétsinou 1,4).

Pevné rampy

Je nutné znat stoupani rampy (v procentech)

a negativni uhel, pod kterym navazuje rampa
na podlahu skladu nebo haly. Tento ahel
¢asto urci, zda nezlistane vozik na rampé
takzvané ,viset za bficho“. Na opacné strané
rampy, pro jizdu do svahu, je zase nezbytné

u vozik( s opérnymi rameny znat pro jizdu

do svahu rozmér ,,u” déelky vidlic zejména u ne-
standardnich reseni. Tentokrat ne kvl takzva-
nému roztrzeni palety, ale kvdli nabrani terénu
$pickou vidlic pod uhlem rampy.

I Vypocet stoupani
na pevné rampé
vyska

A [vmm] x 100 = % hodnota stoupani
délka

V technickém listu stroje najdeme maxi-
malni hodnotu, kterou stroj zvladne s nebo
bez zatéze. Pro planovani manipulace
doporucuji ridit se hodnotami stoupavosti
se zatézi.

Pochopitelné je vzdy tfeba pocitat s vySkou vrat
(Sirka je jen vyjimecné kriticky moment) a pokud
maji vrata prejezdovy prah nebo dilatacni sparu

v podlaze, védét, jak jsou tyto prekazky velké.

Dostate¢na svétlost nebo
pfizdvih podpldrnych ramen

Kazda manipulac¢ni technika se pri vhodné vol-
bé materialu kol snadno pohybuje na hladkych
podlahach haly, ale prejezdy do nakladového
prostoru automobilu zvladnou jen nékteré stro-
je. Rozhodné k nim vzdy patfi:



* \/eskeré Celni voziky Toyota

¢ BT horizontalni skladova technika
(modely rady BT Levio nebo BT Orion)

* Ruc¢né vedené vysokozdvizné voziky BT
s takzvanym prizdvihem podplrnych ramen
(modely rady BT Staxio a BT Ixion s typovym
oznacenim ,L“ nebo ,,D%). Diky zdviznym pod-
plrnym ramendm jsou zminéné voziky schop-
ny jizdy po nerovnych podlahach a rampach.
Pokud se o takové reseni zajimate, mazeme
vam je vrele doporucit. Tyto stroje Ize totiz po-
uzit k sou¢asné manipulaci palety na vidlicich
i na podparnych ramenech, a tim si navysit
intenzitu manipulace i celkovou hmotnost
prepraveného nakladu.

I na Sikmé plose muze byt
bezpeéno

V pripadé pevnych ramp ma manipulacni tech-
nika své limity v pfekonani:
e stoupani (v technickém listu hledejte udaje
o procentech s hodnotou stoupavosti stroje,
u ¢elnich vozik mize byt hodnota kombino-
vana s ¢asem stoupani v minutach)
* rampového startu stroje se zatézi
(velmi dulezity parametr)

S rampovym startem vozik
neklouze

Za pojmem rampovy start u ruéné vedenych
strojli hledejte hlavné bezpec¢nost pro obsluhu
a naklad. Jedna se totiz o vlastnost, ktera odli-
Suje kvalitni techniku od ostatnich. Cela rada BT
Levio, BT Orion, ale i vSechny vysokozdvihy BT
Staxio a BT Ixion jsou pripraveny na zastaveni
stroje se zatézi na Sikmé plose a jejich hladky
rozjezd bez prokluzu. Jisté chcete byt usetreni
situace, kdy po uchopeni rukojeti stroje na vas
zacne couvat stroj i s tunovym nakladem. Zde
obstoji pouze technika se silnym motorem a ri-

zenim, které nejenom reaguje az na pokyn
obsluhy, ale hlavné s okamzitou odezvou.
Takové naroky splnuje v zakladni specifikaci
veskera ruéné vedena manipulacéni technika BT.

Provoz ¢elnich vozik( Toyota na rampach je
rovneéz bezproblémovy. Traigo 48 predstavuje
dalsi funkci bezpeéného couvani. Pokud obslu-
ha zastavi vozik na rampé a sejme nohu z ak-
celeratoru pojezdu, zlstane vozik chvilku stat

a pak zacne pomalu a kontrolované sjizdét, coz
je na rampach s oblibou vyuzivano.

Dalsim zajisténim bezpecéné prace celnich
vozik(l na rampach je omezeni rychlosti pojez-
du se zdvizenym nakladem. Opravdu mimorad-
nou funkci je Toyota SAS - systém aktivni
stability, kterym jsou vybaveny rady celnich
vozik( Toyota Tonero a Traigo. Na rampé oceni
obsluha automatickou kontrolu dopredného
naklonu stozaru se snimanim hmotnosti nakla-
du, kdy na rizikové hodnoty vozik sam reaguje
omezenim naklonu i rychlosti. Opravdovou
vychytavkou, ktera na sikmych plochach obec-
né zarucuje ochranu nakladu i bezpeénost
obsluhy, je funkce vyrovnani vidlic do uhlu 90°
vlici naklonéné roviné.

Jaka je spravna konstrukce
pomocnych nebo
vyrovnavacich kolecek?

V souvislosti s rampami a stabilitou je tfeba se
jesté zastavit u skladové techniky vybavené
pomocnymi neboli vyrovnavacimi kolecky.

Konstrukce podvozku ru¢né vedenych BT vo-
zik(l, které se pohybuiji prevazné na rampach,
vychazi ze stabilniho pétibodového konceptu

s centralnim hnacim kolem a takzvaného systé-
mu uchyceni pomocnych kole¢ek BT Castor
Link.

Technologie

Systém BT Castor Link spociva v konstrukci
dvou pomocnych kole¢ek odpruzenych sa-
mostatnymi pruzinami a jejich propojeni torzni
tyéi. V extrémnim pripadé, kdy napriklad jedno
pomocné kolec¢ko ztrati oporu a dostane se
mimo okraj rampy, z(stava ve stejné vysce jako
kolo spocivajici na rampé. S béznym zplso-
bem usporadani opérnych kol podobna situace
Gasto kondi jejich utrzenim o hranu rampy.
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BT Castor Link nabizeji modelové rady
BT Levio, BT Orion a vysokozdvizny vozik
BT Staxio SWEO80L.

Volba optimalniho Feseni jak pro rampu,
tak pro manipulaci obecné neni vzdy
jednoducha. V pripadé jakychkoli dotazu
k této nebo jiné problematice tykajici se
manipulacni techniky mne nevahejte kon-
taktovat. V Toyota Material Handling CZ
vam radi pri hledani optimalniho reseni
pomuzeme. Ales Husek

Vice energie pro Vasi manipulacni techniku
vyroba * prodej * servis

e Dodavky trakc¢ni baterii a nabijec¢u pro

vSechny aplikace vcetné baterii do prostfedi

s nebezpec¢im vybuchu
 Pronajmy baterii a nabijecu.

 Diagnostika baterii a provozd nejnovéjsimi

technologiemi.

* Navrhy a realizace kompletnich nabijecich
stanic ¢i prostor( véetné systému na vymenu

baterii a systémi na fizeni rotace baterii.
e Servis zarucni a pozarucni, preventivni
a fullservis. Revize nabijecu.
« Skoleni a poradenstvi.
e Likvidace vyfazenych baterii.
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